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Chaussure pour sport, de glisse. 

La presents invention concerne une chaussure destinee aux sports de 
glisse, dans lesquels le pied est lie a I'organe de glisse par 
I'intermediaire d'une chaussure, et plus particulierement une chaussure 
5 adaptee a la pratique du surf sur ia neige ou "snow board" ou egalement 
a la pratique du patin, patin a glace, patin en ligne ou ski (ski de fond, 

telemark ). La pratique de ce type de sport a mis en evidence des 

probiemes lie's a la construction des chaussures existantes a I'heure 
actuefie, et qui ne repondent pas aux sollicitations dynamiques, 

10 induites par ces sports. 

En effet, ii s'avere necessaire de garantir au pied un certain contort 
et une certain© tenue souple et de lui permettre de prendre des 
positions di verses en fonction des situations rencontrees ou souhaitees 
au cours de la glisse. 

15 Contradictoirement, il se revele tout aussi necessaire de garantir au 
pied et au bas de jambe cTun utiiisateur, des appuis rig ides qui doivent 
etre d'autant plus puissants que i'organe de glisse (patin, snow board) 
est d'une tailie plus importante ou que la glisse est le plus souvent 
effectuee de maniere rapide et seion des figures plus ou moins 

20 acrobatiques. 

Dans ces conditions, Ies bras' de levier resultant des dimensions de 
I'organe de glisse induisent sur (e pied ou le bas de jambe des efforts 
qui sont parfois tres importants et le pied ou ie bas de jambe 
demandent done egalement a £tre fermement maintenus, seion des axes 

25 d'appui vers I'avant ou vers I'arriere, mais aussi lateralement et en 
torsion, ces exigences de maintien ferme 6tant antinomiques avec la 
notion de contort. • ■ 

A I'heure actuelle, il est propose" sur le marche des chaussures soit de 
construction souple, soit de construction rigide ou semi rigide. 

30 Concernant lee chaussures souples, celles-ci assurent gdniralement 
Ja tenue du pied par deformation de la tige (cuir, tissu, plastique 
souple), en rapprochant ceile-ci du pied par un systeme de lagage, 
tendant a appliquer le pied contre la semelie de la chaussure ou encore 
par un dispositif de serrage interne, plaquant le pied- contre la semelie 

35 independamment de ia tige externe. 

Concernant Ies chaussures rigides ou semi-rigides teiles que eel Ies 
developpees pour Is ski alpin, plus enow board, patin a glace ou patin en 
ligne, celles-ci com portent un chausson interne enveloppant le pied et 
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le bas de jambe et lui mime dispose dans une coque en plastique ou en 
cuir rigide. 

Le pled est alors tenu fermement par rintermediaire du chausson, 
soit par la deformation relative de la coque qui met sous contrainte 
5 I edit chausson et tend a i'immobiliser par rintermediaire d'organes de 
fermeture externe de la coque tels que des crochets et/ou un collier sur 
le bas de jambe, soit encore par des dispositifs de serrage internes a la 
coque et qui tendent egalement a immobiliser le chausson par rapport a 
la semelle tout en I'eioignant de ladlte coque et cela par rintermediaire 

10 de cables et de plaques d'appui, commandes depuis I'exterieur de la 
chaussure par des organes de fermeture et de reglage. 
Chacun de ces types de chaussures connues qui viennnent d'etre citees 
. presente des avantage.s et des inconvenienis qui leur sont propres et qui 
sont indissociables. 

15 En effet, si dans les chaussures souples, le pied et le bas de jambe 
sont tres bien lies a la semelle grace au serrage a I'aide de materiaux 
souples, ce qui procure une bonne transmission des informations en 
provenance de I'organe de glisse, en revanche les appuis sont peu 
puissants voire inexistants du fait de la souplesse de la tige, ce qui 

20 d'ailleurs peut s'averer dangereux ou fatigant pour la resistance du pied 
et du bas de jambe qui auront a compenser, par des efforts plus 
importants, ce manque d'appui. 

A ['inverse dans les chaussures rigrdes, il n'y a pas a souffrir du 
manque d'appuis mais par contre le pied est molns bien tenu dans la 

25 chaussure du fait des mouvements relatifs possibles entre la coque et 
chausson et done entre le chausson et la semelle, a moins de deformer 
tres fortement la coque sur le chausson ce qui gen ere de fortes 
pressions nefastes sur le pied et done de i'inconfort. 
Autrement dit, les prises d'appuis necessitent d'utiliser des pieces ou 

30 parties rigides qui sont difffcilement compatibles avec une adaptation 
precise a la morphologie du pied, necessaire au contort a la tenue de 
pied et a la bonne transmission conformations. 

II a ete demontre" la, selon une premiere phase de la demarche 
inventive que tous les problemes ne peuvent etre traites ensembles 

35 dans les memos zones de la chaussure et que par consequent ils devront 
etre traites de manieres distinctes, la tenue souple du pied et du bas de 
jambe ne dsvant pas avoir d'interfeYence sur les appuis rigides, afin de 
Hmlter la complexity de la chaussure a mettre au point selon ces 
crrteres et faisant I'objet de la presents invention. 
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A cet effet 1'invention concerne une chaussure de sport de glisse, 
telle que patin, ski, surf ou "snow board" se caracterisant en ce qu'elle 
se decompose en deux zones distinctes de caracteristiques et de roles 
diffeYents : 

5 - Tune constituant un circuit de puissance relativement rigide, 
reparti par rapport au pied de maniere a centraliser les efforts et 
nofamment ies reprises d'appui, (avant et arriere, ou le controle de ia 
torsion) pendant ia pratique du sport ; 

- I'autre, constituant un circuit sensltif relativement souple, 
10 in dependant du circuit de puissance et apte a assurer le contort du pied 

et ia transmission d'informations en provenance de I'organe de glisse 
vers Ies zones sensitives du pied (chevilles, cou de pied), 

Pun et l' autre des circuits etant solidaire d'un element de reference 
commun. 

15 De cette fagon, la chaussure selon I'invention cumule en fait les 
avantages des chaussures souples et rigides tout en dissociant ie 
traitement geographique des deux criteres recherches : tenue de pied 
souple et prise d'appui rigide. Par ailleurs, ia liaison de ctiacun des 
circuits a un element commun de reference permet de remedier aux 

20 problemes evoques ci-avant de mouvements relatifs generant une 
mauvaise tenue de pied. 

L'invention sera mieux comprise et d'autres caracteristiques de 
ce!!e-ci seront mises en evidence a I'aide de ia description qui suit, en 
reference aux dessins schematiques annexes, illustrant, a titre 

25 d'exempie non limitatif, comment l'invention peut-etre real i see et dans 
lesquels : 

- la figure 1 represente schematiquement un circuit de puissance, 
seul, constituant un sous-ensemble d'une chaussure a realiser, selon 
l'invention. 

30 La figure 2 represente une chaussure selon ('invention comportant un 
circuit de puissance selon la figure 1 et un circuit sens'rtif, Ies deux 
circuits constituant complementairement ladite chaussure. 

La figure 3 represente une chaussure conforme a ('invention realisee 
selon un autre mode de realisation. 

35 La figure 4 represente une chaussure conforme a l'invention, selon un 
autre mode de realisation. 

La figure 5 represente, en coupe transversale schematique, les zones 
d'assemblage inf6rieures des differentes parties constitutives de la 
chaussure selon la figure 4. 
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La figure 6 represente une chaussure conforme a I'invention selon une 
variante de realisation. 

La figure 7 represente, en coupe transversaie schematique, les zones 
d'assemblage inferieures des differentes parties constltutives de la 
5 chaussure selon la figure 6. 

La figure 8 represente, en coupe transversaie schematique, une 
variante d'assemblage des zones inferieures des differentes parties 
constitutives de la chaussure selon ia figure 4. 

La chaussure de sport de giisse 1 designee dans son ensemble aux 
10 figures 1 et 2 est en l'occurrence une chaussure destinee a la pratique 

du patin, patin a glace, patin en ligne, ski (ski de fond, telemark ) ou 

encore au surf sur la neige ou snow board. 

Elle est constitute globalement, d'une part, par un circuit de 
puissance 2, 2A, 2B, 20, 2D, 2E, 2F et 5, reiativement rigide, reparti par 
15 ■ rapport au pied, de maniere a central iser les efforts et notamment les 
reprises cfappui avant et arriere ou Ie control© de la torsion pendant la 
pratique du sport, et d'autre part, par un circuit sensitif 3, 3A, 3B 
reiativement souple, independant du circuit de puissance cite, et apte a 
assurer le contort du pied et (a transmission d'information en 
20 provenance de i'organe de giisse (non represente sur le dessln) vers les 
zones sensitives du pied et notamment la cheville et le cou de pied, I'un 
et ('autre des circuits 2, 3 etant fixes a un element de reference 
commun. 

En [Recurrence cet element de reference commun est constitue par 
25 une semelle 5 reiativement rigide de ia chaussure 1, qui est destlnee a 
etre relies a I'organe de giisse 4 et de toute autre partie attenante de 
cette semelle, formant une partie intrinseque du circuit de .puissance. 

La semelle 5 comporte par ailleurs des surfaces d'accrochage 
destinees a cooperer avec des moyens de fixation de I'organe de giisse 4 
30 constitues par exemple par des ^triers 6 (cf figure 4). 

Comme cela est particulierement clairement represente sur la figure 
1, le circuit de puissance rigide est constitue, outre la semelle 5, par 
une coque formant sabot 2A solidaire de ladite semelle 5 et comportant 
un contrefort arriere 2B apte a envelopper le talon et une butee avant 
35 2G. ledit contrefort 2B etant prolonge vers la cheville et le bas de 
jambe par un collier 2D comportant des moyens de serrage 7 pour la 
tenue du bas de jambe. 

Preferentiellement, le collier 2D est artlcule en 8 a sa partie 
posterieure inferleure a sur une partie associee b du contrefort 2B. 
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Plus precisement, dans I'exemple represents sur les figures 1 et 2, 
['articulation 8 est un axe transversal arriere situe dans la zone a 
d'extremitg inferieure du collier 2D et dans la zone centrale arriere b 
du contrefort 2B. 

5 Dans ie cas de la figure 1, le collier 2D est relid au sabot 2A ou a la 
semelle 5 qui en est solidaire par au moins un tirant lateral 
relativement rigide 2E pour constituer un- appui avant ou un appui 
arriere de la jambe selon ia position de la jambe par rapport a I'organe 
de glisse 4, de maniere a mieux controler les efforts et les courses en 

10 lateral, en torsion et selon des mouve merits arriere et avant du collier 
2D par rapport au sabot 2A. 

Selon une variante illustree a la figure 2, le collier 2D est reli6 au 
sabot 2A ou a la semelle 5 qui en est solidaire par au moins une sangle 
souple 2F form ant hauban apte a constituer en tension, un appui arriere, 

1 5 alors que I'appui avant de (a jambe est obtenu par un prolongement vers 
le haut c du contrefort arriere 2B du sabot 2A enveloppant le talon qui 
s'etend au-dela de I'articulatioh 8 du collier 2D. Ainsi la partie 
correspondante a du collier D prend appui sur le prolongement dans un 
sens de flexion postero-anterieur de la jambe pour consituer I'appui 

20 avant. 

Selon une variante de realisation illustree a la figure 3, le collier 
2D1 est articule" a sa partie inferieure d sur deux axes d'articuiation 9 
situes sur les parties laterales du contrefort arriere 231 du sabot 2A1, 
dans la zone des maileoles du pied, les appuis avant et arriere 

.25 s'effectuant au moyen d'une liaison 19 entre une partie arriere @ dudit- 
collier sur une partie superieure arriere f du contrefort. La liaison 
entre ces deux parties e, f est avantageusement obtenue a I'alde d'une 
goupille 19 amovible, ce qui permet I'ouverture du collier par 
pivotement autour de ses axes 9 pour le chaussage ou la marche a pled. 

30 Selon la variante de realisation representee sur les figures 4 et 6, le 
collier 2D2 est articule a sa partie arriere inferieure h sur un axe 
d'articuiation 10 dispose a I' arriere d'une zone i du contrefort 2B2 du 
sabot 2A2. Dans ce cas la prise d'appui avant s'effectue par mise en 
contact d'un rebord inferieur j du collier 2D2 sur un rebord superieur k 

35 du sabot 2A2, et la prise d'appui arriere est obtenue par I'intermediaire 
d'un tirant 2F interpose entre ie sabot 2A2 et le collier 2D2. 

Dans l'exemple de realisation de la figure 4, le circuit de puissance 
comporte en outre une prise d'appui situee a I'avant de la chaussure qui 
est constitute par une ianguette rigide 2G disposes entre une partie 
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avant I du collier 2D2 et une partie antero-supe>ieur m du sabot 2A2 
formant butee, ladite languette 2G coopdrarrt aveo ces parties I, m pour 
I'appui avant. Dans ce cas, la languette rigide 2G est totalement 
dissoctee du serrage de la jambe et du pied s'effectuant a I'interieur de 
5 . Ia chaussure, de facon a ne pas interferer avec le circuit sensitif et de 
confort. 

Dans ce qui precede a seulement ite decrit le circuit de puissance de 
chaque chaussure 1 mais une telle chaussure est egalement constitute 
d'une seconde zone, distincte de ia premiere mais complementaire pour 

10 former iadite chaussure 1. 

Cette seconde zone est en realite constitute par le circuit sensitif 
qui est forme par un chausson souple A, A1, A2, A3, A4 et 3A, 3A1, 3A2, 
3 A3, 3A4 (cf figures 1 a 7) enveloppant le pied et le bas de jambe. Ce 
chausson est recouvert librement pour partie par ie circuit de puissance 

15 2A, 2B, 2C, 2D, 2E, 2F, 2G, 5 et, au moins dans sa partie basse par une 
enveioppe de protection externe SB, 3B1 et 3B2, 3B3, 3B4 relativement 
soupie egalement, pour former la tige A, A1, A2, A3, A4 de ia chaussure, 
en liaison avec la semelle 5, 5A, 5B. 
Le circuit sensitif comporte un dispositif de serrage interne du pied 

20- constitue par la partie inferteure du chausson 3A, 3A1, 3A2, 3 A3, 3A4. 
Cetta partie inferteure du chausson est solidaire de la semelle 5 et tend 
a immobiliser ie pied par rapport a la semelle 5, 5A, 5B, selon un effort 
de serrage choisi en fonction de.la morphologie du pied et du confort 
souhaite, de maniere a eviter tout mouvement relatif du pied par 

25 rapport a la semelle 5, 5A, 5B, ('ensemble etant recouvert par 
PenveJoppe de protection 3B, 3B1, 3B2, 3B3, 3B4. 

Seion les figures 4 et 5, ie chausson 3A2 constituant un dispositif de 
serrage interne, ainsi que I'enveloppe de protection externe 3B2 
contribuant a former la tige A2, sont relics simultanement a un rebord 

30 peripheYique superieur n du sabot 2A2 formant coqus par I'intermediaire 
d'une couture iaterale 11. 

Seion les figures 6 et 7, le chausson 3A3 constituant un dispositif de 
serrage interne, est prelablement assemble par tout moyen de liaison 
12-tel que couture ou collage avec une zone infdrieure o de I'enveloppe 

35 de protection 3B3 contribuant a former la tige A3 et eventuellement 
une semelle interne '13, Ie sous-ensemble ainsi realise recevant ensuite 
la semelle 5A par une injection directs d'une matiere plastique 
constituant un surmoulage . 
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Selon une variants illustree a la figure 8, I'enveloppe de protection 
externe 3B4 contribuant a former la tige A4 est reliee a un rebord 
pSripherique superieur p du sabot 2A2 formant coque par I'iniermediaire 
d'une couture laterale 14 alors que Ie chausson 3A4, constituant le 
5 serrage interne, est fixe mecaniquement a. I'interieur du sabot 2A2 dans 
sa zone formant la semelle 5B, par exemple par collage ou 
vissage/clouage. 

De preference, le serrage au niveau de . la parti e inferieure du 
chausson 3A1, 3A2, 3A3, SA4, est realise de facon connue en sol par 
1 0 lacage. 

Dans les d iff e rents cas decrits en liaison avec les figures 5, 7 et 8, 
la partie Inferieure du chausson SA2, 3A3, 3A4 constituant le serrage 
interne de la chaussure est toujours rendue soildaire de la semelle 5 ou 
d'une partie, coque 2A, solidaire de celle-ci de facon a obtenir le 
15 n§f£rentiel commun pour les circuits sensitifs et -de puissance, les 
dlfferentes parties 2, 2A, 2B, 2C, 2D, 2E, 2F, 5 du circuit de puissance 
etant elles-memes so lid aires de cette semelle 5 ou de la coque 2A 
constituant ce referentiei commun. 
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REVENDICATIONS 

1 - Chaussure (1) destinee aux sports de glisse, caracterisee en ce 
qu'elle se decompose en deux zones distinctes de caracteristiques et de 

5 roles diffe rents : 

- 1'une constituant un circuit de puissance (2A, 2B, 2C, 2D, 2E, 2F, 2G, 
5) relativement rigide pour perrhettre les prises d'appui pendant la 
pratique du sport ; 

- I'autre, constituant un circuit sensitif (3A, 3B) relativement souple 
1 0 pour la tenue de pied et la transmission d'informatione en provenance de 

I'organe de glisse (4) vers les zones sensitives du pied, 

Tun et I'autre des circuits 6tarrt solldaires d'un element de reference 
commun (5, 5A, 5B) et ayant des fonctionnements dissocies. 

2 - Chaussure selon la revendication 1, caracterisee en ce que 
15 I'element de reference commun des circuits de puissance (2A, 2B, 2C, 

2D, 2E, 2F, 2G, 5) et sensitif (3A, 3B) est constitue par la partie de la 
chaussure destinee a €tre relief a I'organe de glisse. 

3 - Chaussure selon la revendication 2, caracterisee en ce I'element 
de reference commun est constitue par une semelle (5, 5A, 5B) 

20 reiativement ricjde de la chaussure (1) et toute autre partie attenante 
formant une partie intrinseque du circuit de puissance. 

4 - Chaussure selon la revendication 3 f caracterisee en ce que la 
semelle (5, 5A, 5B) comporte par ailleurs des moyens la rendant apte a 

■ cooperer en fixation avec I'organe de glisse (4). 
25 5 - Chaussure selon les revendication 1 a 4, caracterisee en ce que le 
circuit sensitif est constitue par un chausson souple (3A, 3A1, 3A2, 
3A3, 3A) comportant des moyens de serrage du pied et du bas de Jambe. 

6 - Chaussure selon la revendication 5, caracterisee en ce que le 
circuit sensitif comporte en outre un dispositif de serrage interne du 

30 pied dans le chausson (3A, 3A1, 3A2, 3A3, A34) tendanl a Immobiliser 
celul-ci par rapport a la semelle (5, 5A, 5B), de maniere a eviter tout 
mouvement relatif du pied par rapport a la semelle (5, 5A, 5B). 

7 - Chaussure selon les revendlcatlons 1 a 3, caracterisee en ce que 
le circuit de puissance rigide est constitue outre la semelle (5), par une 

35 coque formant sabot (2A) solidaire de ladite semelle (5). el comportant 
un contrefort arriere (2B) apte a envelopper le talon et une butee avant 
(2C), ledit contrefort (2B) etant prolong© vers la cheville et le bas de 
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jambe par un collier (2D) comportant des moyens de serrage (7) sur ce 
dernier. 

8 - Chaussure selon la revendication 7, caracterisee en ce que le 
collier (2D) est articule' (8) a sa partie posteneure inferieure (a) sur 

5 une partie correspondante (b) du contrefort (2B). 

9 - Chaussure selon Tune des revendications 7 ou 8, caracterisee en 
ce que le collier (2D) est relie" au sabot (2A) ou a la semelle (5) au 
molns par un tirant lateral rslativement rigide (2E) pour constituer un 
appui avant ou un appui arriere selon la position de la jambe par rapport 

10 a I'organe de glisse (4). 

10 - Chaussure selon I'une des revendications 7 ou 8, caracterisee en 
ce que le collier (2D) est relie au sabot (2A) ou a la semelle (5) par au 
moins une sangie souple (2F) formant hauban apte a constituer en 
tension, un appui arriire, alors que I'appui avant est obtenu par un 

15 prolongement (c) du contrefort arriere (2B) du sabot (2A) enveloppant le 
talon et s'etendant au-dela de rarticulation (8) du collier (2D) pour que 
la partie correspondante de celui-ci y prenne appui dans un sens 
poste>io-anterieur, 

11 - Chaussure selon la revendications 7, caracterisSe en ce que le 
20 coiiier (2D1) est articule a sa partie inferieure (d) sur deux axes 

d'articulation (9) situes sur lee parties laterales du contrefort arriere 
(2B1) du sabot (2A1), dans la zone des malleoles du pied, les appuis 
avant et arriere s'effectuant a I'aide d'une liaison escamotable du 
collier au sabot 

25 12 - Chaussure selon les revendications 7 ou 8, caracterisee en ce 
que le collier (2D2) est articule a sa partie arriere inferieure (h) sur un 
axe d'articulation (10) disposS a I'arriere d'une zone (i) _du contrefort 
(2B2) du sabot (2A2), la prise d' appui avant s'effectuant par mise en 
contact d'un rebord inferieur (j) du collier (2D2) sur un rebord superieur 

30 (k) du sabot (2A2). la prise d'appul arriere etant obtenue par 
PintermSdiaire d'un hauban souple (2F) reprenant les efforts sur le 
sabot etfou la semelle. 

13 - Chausssure selon Tune des revendications 7 I 12, caracterisee 
en ce que le circuit de puissance comport© en outre une prise d'appui , 

35 situee a I'avant de la chaussure qui est constitute par une languette 
rigide (2G) disposee e'ntre une partie avant (l)'du collier (2D2) et une 
partie ant&ro-superieure (m) du sabot (2A2) formant butee, ladite 
languette (2G) coop£rant avec ces parties (I, m). 
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14 - Chaussure selon I'une quelconque des revendications 
precgdentes, caracterisee en ce que le chausson (3A2) ainsi que 
i'enveloppe de protection externe (3B2) contribuant a former la tige 
(A2), sont relies simultanSment a un rebord p§ripherique superieur (n) 

5 du sabot (2A2) formant coque par I'intermediaire d'une couture (11). 

15 - Chaussure selon I'une quelconque des revendications 1 a 13, 
caracterisee en ce que le chausson (3A3) est prealablement assemble 
par tout moyen de liaison (12) tel que couture ou collage avec une zone 
inferieure (o) de I'enveloppe de protection (3B3) contribuant a former la 

10 tige (A3) et eventuellement une premiere de montage (13), le sous- 
ensemble ainsi realise recevant ensuite fa semelte (5A) par une 
injection directs d'une matiere plastique constituant un surmoulage. 

16 - Chaussure selon - I'une quelconque des revendications 1 a 13, 
caracterisee . en ce que I'enveloppe de protection externe (3B4) 

15 contribuant a. former la tige (A4) est reliee a un rebord periph&rlque 
superieur (p) du sabot (2A2) formant coque par I'intermediaire d'une 
couture (14) alors que le chausson (3A4) avec ou sans serrage interne, 
est fixe mecamquement a I'interieur du sabot (2A2) dans sa zone 
formant la semelle (5B) par exemple par collage ou vissage. 



8. JUN. 2000 9:05 . S^MON SA OJPI N 9 2 7 7 P - 16 

2702935 

N'd'enregistrament national: 93 03 5B0 ' N°de publication: 



Rapport de Recherche 

artides L81 2-1 4 el L61 2-1 7 du cods de la propriety Intellectuei Is: 
articles 40 k S3 du decret n° 79-822 du 1 9 septsmbre 1 979 modifte 

Objet du Rapport de Recherche 

Apres I'accomplissemeRt de la procedure prevue par les texles rappeles ci-dessus, 
le brevet est delivre, L'Institut National de ia Proprtete Industrielle n'est pas habilitd, sauf 
dans le cas d'absence manifeate de nouveaute, a en refuser la deTivrance. La validite d'un 
brevet releve exclusivement de rappreciation des tribunaux. 

L'l.N.P.I. doit toutefois annexer a chaque brevet un "RAPPORT DE RECHERCHE" 
citant les elements de I'etat de la technique qui peuvent etre pris en consideration pour 
apprecier la brevetabilite de I'lnvention. Ce rapport porte sur las revendications figurant au 
brevet qui definissent I'objet de invention et delimitent 1'etendue de la protection. 

Apres delivrance, I'l.N.P.L peut, a la requete de toute personne interessee. formuler 
un "AVIS DOCUMENTAIRE" sur la base des documents cites dans ce rapport de recherche 
et de tout autre document que le requerant souhaite voir prandra en consideration. 

Conditions pItablissement du present Rapport de Recherche 

JS Le demandeur a presented des observations en reponse au rapport de recherche 
preiiminaire. 

□ Le demandeur a maintenu les revendicatlons. 
SI Le demandeur a modifie les revendications. 

□ Le demandeur a modifie la description pour en Sliminer les elements qui n' etaient 
. plus en concordance avec les nouvelles revendications. 

□ Les tiers ont presents des observations apres publication du rapport de recherche 
prefiminaire. 

□ Un rapport de recherche prefiminaire complementaire a ete etabli. 

Documents crrfis dans le present Rapport de Recherche 

La repartition des documents entre les rubriques 1, 2 et 3 tient compte, le cas 
echeant, des revendications deposees en dernier lieu et/ou des observations presentees. 

H Les documents enumeres a la rubrlque 1 ci-apres sont susceptibles d'etre pris en 
consideration pour apprecier la brevetabilite de invention. 

□ Les documents enum6r§s a la rubrique 2 ci-apres illustrent I'arriere-plan 
technologique general. 

Les documents enumeres a la rubrique 3 ci-apres ont ete cites en cours de 
procedure, mais leur pertinence depend de la validite des priorites revendiquees. 

□ Aucun document n'a ete cite en cours de procedure. 
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1, ELEMENTS DE L'ETAT DE-LA TECHNIQUE SUSCEPTIBLES D'ETRE PRIS EN 
CONSIDERATION POUR APPRECIER LA BREVETABILITE DE INVENTION 



Reference des documents 

(avec Indication, le cas echeant, des parties pertinentes) 



DE -A- 14 85 813 (OSKAR SCHMIDT) 

FR -A- 2 668 072 (VULLIERME INTERNATIONAL) 

EP -A- 0 514 642 (SALOMON S.A.) 

FR -A- 2 499 376 (ETABLISSEMENTS FRANCOIS 
SALOMON ET FILS) 

FR -A- 2 607 368 (SALOMON S.A.) 

EP -A- 0 416 437 (SALOMON S.A.) 



Revendications 
du brevet eoncernees 



1 a 5,15. 
1 3 12,15. 
8 a 12. 
15. 

1 a 4. 



7,8,11, 
14,15,16. 



2. ELEMENTS DE L'ETAT DE LA TECHNIQUE ILLUSTRANT 
L'ARRIERE-PLAN TECHNOLOGIQUE GENERAL 



- NEANT 



3. ELEMENTS DE L'ETAT DE LA TECHNIQUE 
DONT LA PERTINENCE DEPEND DE LA VALID1TE DES PRIORITES 



Reference des documents 

(avec Indication, le cas echeant, des parties pertinentes) 



RBvendlcations 
du brevet concemtes 



- NEANT 



